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Safety Information Packaging

Please read the following safety instructions carefully and take
normal safety precautions before using this product.

1. Only authorized technicians can disassemble the product. Users
should not try this themselves.

2. Remove the protective film from the product before use to
ensure normal operation of the robot.

3. To avoid damage from falling, do not place the robot in places
where it may fall, such as tables, coffee tables, TV cabinets, etc.

4. Do not use the robot in an environment with open flames, fragile
items, or flammable items.

5. Do not drop or kick the product.

6. Avoid using the product on wet floors, such as bathrooms or
near kitchen sinks.

7. Only use the product in an environment with the temperature
between -10°C and 45°C.

8. Ensure that the Wi-Fi signal covers the product's range of
activity.

9. Avoid excessively bending wires and placing heavy or sharp
objects on the product.

10. Do not let pets bite the product's wires, as it may cause pet
safety hazards.

11. Any operation inconsistent with the instructions may cause Charging Station Instruction Manual
damage to the product.

12. The main unit of this product cannot be immersed or soaked in

water.
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ROLA PetPal Storage Module
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Product Introduction

Overhead Button ... )
Microphone ................................
Camera oo [\

Optical Sensor Area - et

Indicator Area.--coeeeeeeieenns

Lock

Optical Sensor
Area

Speaker
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Robot Usage Instructions

1. To turn the robot ON and OFF:
Secure Cable Slot L\\.\}_){—:::j

Anti-Slip Sticker for Charging Station ///\\\

-

- Toggle switch ON to turn on the robot.
(T -+oeeeee Toggle switch OFF to turn off the robot.

2. To RESET the robot: using the tip of the pin, press and hold the
button inside the reset pinhole for more than 5 seconds, until the
robot emits a reset success sound. Then the rest is successful.

o N, Safety Switch

............................. Storage Module

Note: The reset operation will not clear the memory card. Please format the SD
card in the App.
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3. By pressing the mechanical button on the robot’ s head: you (2) Align the accessory with the limit slot and attach. Please
can call the owner in the App. ensure that there are no obstacles blocking the contact point
between the accessory and the host.

4. Robot Accessories Replacement :

(1) Before replacing accessories, you need to open the locks on
both sides of the robot.

Note: @means closed, @means open.
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Charging Station Instructions

1. Insert the USB cable into the base slot to ensure that there is no
gap between the charging station and the ground.

2. Tear off the transparent anti-slip film on the bottom of the
charging station; choose a position against the wall to place the
charging station; place the back of the charging station flat against
the wall, and place the bottom flat against the ground.

3. Once the charging station is powered on, the cyan indicator will
start blinking if there is a device charging. If there is no device
charging or the device is fully charged, the indicator will remain on
without blinking.

4. Make sure the area 1.5 meters in front of the charging station and
1.0 meter to the left and right of the charging station are kept clear,
so the robot can return to charge.




5. When the robot is charging normally at the charging station, its

battery status will be indicated by the color of the robot's facial light.

RED: battery is under 20%

ORANGE: battery is between 20% - 50%

GREEN: battery is over 50%
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Robot Networking Instructions

1. After the robot is turned on, the indicator lights 1A ‘3‘ start
blinking. The robot has now entered the QR-code binding state.

2. Download the ROLA APP, click " + " in the upper left corner to
add a device, and follow the steps to prepare your robot for
network access. Please pay careful attention and fill iin the correct
WI-FI name and password. After generating the QR code, scan the
code about 15cm away from the robot to connect it with the
network.

‘J\ 10~15cm

3. When the robot has successfully connected to the network, it will
emit a successful binding sound and the App will alert you that the
binding is successful.

Note: Putting the robot on the charging station will guarantee sufficient battery
during the networking process.



Robot Specifications and Parameters

Product Name

ROLA Pet Companion Robot

In an environment of 44.7 decibels,
the machine speed is modulated by

Product Model ROLA PetPal ) . 70 and the decibel meter is placed
Operating Noise within 30cm of the robot. The
Product Size 192X171.3X120mm X b )
operating noise fluctuates between
Weight of ROLA Petpal Pro:525g 564 dband 63.7db
Weight of Storage Module: 180g Recharge Method Infrared
Product Weight Weight of Charging Station: 141g
Weight of Pet Teasing Module: 254g Battery Capacity 3500mAh
Weight of Feeding Module: 360g Charging Time 2.5h
Material ABS+PC Battery Life 2h-8h
Resolution 2.5K Adapter Power Rating 10w
Camera Angle 135°
1.2W (the device is successfully
Night Vision Supported Robot Power Rating connected to the Internet and the
Function w camera is not turned on)
Speaker 1.5m/s Extended Memory Support 16G - 256G
Roaming Speed Brushed gear motor File Format MP4
Motor Type 157 Does the robot support Yes
Obstacle Clearance Height 15mm replacement modules?




Legal Statement

1. Before using the product, please read this document and keep it
for reference.

2. The illustrations and descriptions in this document are for
reference only, and the actual product should take precedence. For
certain specifications and configurations, please check the relevant
specification documents or consult the seller.

3. The nominal storage capacity and technical performance
indicators are only specifications. Actual data may vary depending
on the environment and settings, etc. Factors vary.

4. If you use other products or software, you are solely responsible
for compatibility and legality.

5. No content in this document shall constitute a modification of
Enabot's product warranty policy.

6. This product is not designed for organ transplantation or other
life support system applications. In such applications, product
failure may result in personal injury or death.

7. No one may copy, delete, compile, store, transmit or translate
this document without Enabot's authorization.
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Informations de sécurité

Veuillez lire attentivement les instructions de sécurité suivantes et
prendre les précautions de sécurité normales avant d'utiliser ce produit.

1. Only authorized technicians can disassemble the product. Users
should not try this themselves.

2. Remove the protective film from the product before use to ensure
normal operation of the robot.

3. To avoid damage from falling, do not place the robot in places
where it may fall, such as tables, coffee tables, TV cabinets, etc.

4. Do not use the robot in an environment with open flames, fragile
items, or flammable items.

5. Do not drop or kick the product.

6. Avoid using the product on wet floors, such as bathrooms or near
kitchen sinks.

7. Only use the product in an environment with the temperature
between -10°C and 45°C.

8. Ensure that the Wi-Fi signal covers the product's range of activity.
9. Avoid excessively bending wires and placing heavy or sharp
objects on the product.

10. Do not let pets bite the product's wires, as it may cause pet
safety hazards.

11. Any operation inconsistent with the instructions may cause
damage to the product.

12. The main unit of this product cannot be immersed or soaked in
water.

Emballage

ROLA PetPal Module de stockage

Station de charge Manuel de ['utilisateur
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Description du produit

Interrupteur marche / arrét - :

Bouton supérieur........c.....f . Trou de réinitialisation
Microphone Logement pour carte SD
Camera oo ] Contacts de charge
Zone du capteur optique - L / Module de roulette .......

Lock

Zone du capteur
optique

Haut-parleur
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Logement sécurisé pour cable - e L ]

Autocollant antidérapant pour
la station de charge

Interrupteur de sécurité

Module de stockage
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Instructions d'utilisation du robot

1. Allumer et éteindre le robot :

2. Pour REINITIALISER le robot :a 'aide de la pointe de la goupille,
appuyez et maintenez le bouton a l'intérieur du trou d'épingle de
réinitialisation pendant plus de 5 secondes, jusqu'a ce que le robot émette
un son validant la réinitialisation. Ensuite, la réinitialisation est réussie.

Remarque : I" opération de réinitialisation n’ effacera pas le contenu de la carte
mémoire. Veuillez formater la carte SD dans " application.



3. Une pression sur le bouton supérieur vous permet d’ appeler le (2) Alignez l'accessoire avec la fente de fin de course et fixez-le.
propriétaire dans |’ application. Veuillez vous assurer qu'aucun obstacle ne bloque le point de
contact entre ['accessoire et ['hote.

4, Remplacement des accessoires du robot :

(1) Avant de remplacer les accessoires, vous devez ouvrir les (3) Apres la mise en place, appuyez sur |'accessoire vers le bas et
verrous des deux c6tés du robot. verrouillez-le.

Remarque : & signifie fermé, & signifie ouvert

12



Instructions d'utilisation de la
station de charge
3. Une fois la station de charge allumée, le voyant cyan

1. Insérez le cable USB dans la fente de base en vous assurant qu'il commencera a clignoter si un appareil est en cours de charge. Si
n'y a pas d'espace entre la station de charge et le sol. aucun appareil n'est en cours de charge ou si l'appareil est
complétement chargé, le voyant restera allumé sans clignoter.

2. Retirez le film antidérapant transparent au bas de la station de 4. Assurez-vous que la zone de 1,5 metre devant la station de charge
charge ; choisissez une position contre le mur pour placer la station etde 1,0 métre & gauche et a droite de la station de charge est
de charge ; placez l'arriére de la station de charge a plat contre le dégagée, afin que le robot puisse revenir a la charge.

mur et placez le fond a plat contre le sol.charging station; place the
back of the charging station flat against the wall, and place the
bottom flat against the ground.
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5. Lorsque le robot se charge normalement a la station de charge,
|'état de sa batterie sera indiqué par la couleur de la lumiére frontale
du robot.

PSS ) } e

‘\v' ROUGE : le niveau de batterie est inférieur a 20 %

P . . .

‘!! ORANGE : le niveau de batterie est compris entre 20 % et 50 %.

VERT : le niveau de batterie est supérieur a 50 %
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Instructions de mise en réseau
du robot

. . . . 6 N
1. Une fois le robot allumé, les témoins G &) commencent a

clignoter. Le robot est maintenant en état de liaison du code QR.

2. Téléchargez I'APPLICATION ROLA, cliquez sur " + "enhaut a
gauche pour ajouter un appareil, et suivez les étapes pour préparer
votre robot a ['accés au réseau. Veillez a saisir le nom et le mot de
passe WI-FI corrects. Aprés avoir généré le QR code, scannez le code
a environ 15 cm du robot pour le connecter au réseau.

3. Lorsque le robot s'est connecté avec succes au réseau, il émettra
un son de liaison réussi et l'application vous avertira que la liaison
est réussie.

Remarque : mettre le robot sur la station de charge garantira une charge de
batterie suffisante pendant le processus de mise en réseau



Spécifications du robot

Nom du produit

Robot compagnon animal de compagnie ROLA

Numéro de produit

ROLA PetPal

Taille du produit

192X171.3X120mm

Poids de ROLA Petpal Pro : 525g
Poids du module de stockage : 180g

Niveau de bruit en
fonctionnement

Dans un environnement de 44,7 décibels,
la vitesse de la machine est modulée a 70
et le décibelmétre est placé a moins de 30
cm du robot, le bruit de fonctionnement
fluctue entre 56,4 db et 63,7 db

Poids de la station de charge : 141g Méthode de recharge Infrarouge
Poids du produit . o
Poids du module de taquinerie pour Capacité de la batterie 3500mAh
animaux de compagnie : 254g
Poids du module d'alimentation : 360g Temps de charge 25h
Matériau ABS+PC Durée de vie de la batterie 2h-8h
Résolution 2.5K Puissance nominale de ow
|'adaptateur
Angle de la caméra 135°
Puissance nominale du robot 1,2 W (I'appareil est connecté avec succes
Fonction de vision nocturne : Assistance aInternet et la caméra n'est pas allumée)
Haut-parleur 2W . P
F"rlse en charge de la mémoire 16G - 256G
Vitesse d'itinérance 1.5m/s étendue
Type de moteur Moteur a engrenages brossé Format de fichier MP4
Angle de montée 15° Le remplacement des accessoires : , .
Hauteur de dégagement des 15mm est-il pris en charge ?

obstacles
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Mentions légales

1. Avant d'utiliser le produit, veuillez lire ce document et le
conserver pour référence.

2. Les llustrations et les descriptions de ce document sont fournies
a titre indicatif uniquement, et le produit réel doit avoir priorité.
Pour certaines spécifications et configurations, veuillez vérifier les
documents de spécification pertinents ou consulter le vendeur.

3. La capacité de stockage nominale et les indicateurs de
performance technique ne sont que des spécifications. Les données
réelles peuvent varier en fonction de 'environnement et des
paramétres, etc. Les facteurs varient.

4. Sivous utilisez d'autres produits ou logiciels, vous étes seul
responsable de la compatibilité et de la légalité de leur usage.

5. Aucun contenu de ce document ne constitue une modification de
la politique de garantie des produits d'Enabot.

6. Ce produit n'est pas concu pour la transplantation d'organes ou
d'autres applications de systeme de maintien de la vie. Dans de
telles applications, une défaillance du produit peut entrainer des
blessures corporelles ou la mort.

7. Nul ne peut copier, supprimer, compiler, stocker, transmettre ou
traduire ce document sans |'autorisation d'Enabot.
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Informazioni sulla sicurezza Imballaggio

Leggere attentamente le seguenti istruzioni di sicurezza e adottare le
normali precauzioni di sicurezza prima di utilizzare questo prodotto.

1. Solo i tecnici autorizzati possono smontare il prodotto. Gli utenti
non dovrebbero provare a farlo da soli.

2. Rimuovere la pellicola protettiva dal prodotto prima dell'uso per
garantire il normale funzionamento del robot.

3. Per evitare danni da caduta, non collocare il robot in luoghi in cui
possa cadere, come tavoli, tavolini, mobiletti TV, ecc.

4. Non utilizzare il robot in un ambiente con fiamme libere, oggetti
fragili o oggetti inflammabili.

5. Non far cadere o calpestare il prodotto.

6. Evitare di utilizzare il prodotto su pavimenti bagnati, come bagni o
vicino ai lavandini della cucina.

7. Utilizzare il prodotto solo in un ambiente con una temperatura
compresa tra -10°C e 45°C.

8. Assicurarsi che il segnale Wi-Fi copra il campo di attivita del
prodotto.

9. Evitare di piegare eccessivamente i fili e di posizionare oggetti
pesanti o appuntiti sul prodotto.

10. Non lasciare che gli animali domestici mordano i fili del prodotto,
in quanto cid potrebbe causare rischi per la sicurezza degli animali.
11. Qualsiasi operazione non conforme alle istruzioni puo causare Stazione di ricarica Manuale di istruzioni
danni al prodotto.

12. L'unita principale di questo prodotto non pud essere immersa o

bagnata in acqua.

ROLA PetPal Modulo di stoccaggio

17

N

Adattatore

Spillo



Descrizione prodotto

Blocco

Area del sensore
ottico
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Interruttore di alimentazione - .

Foro stenopeico di ripristino

Fessura per scheda SD -+ 5

&

Contatti di ricarica

Modulo a rotelle -

Finestra di emissione a
infrarossi

..... ....:(H\::: i Bande diricarica in metallo



Fessura per cavo di sicurezza - S | G-

Adesivo antiscivolo per
stazione di ricarica

(R Interruttore di sicurezza

................... Modulo di stoccaggio

Istruzioni per l'uso del robot

1. Per accendere e SPEGNERE il robot:

({J[>- Portare l'interruttore a levetta su ON per accendere il robot.
(TI)-- Portare l'interruttore a levetta su OFF per spegnere il robot.

2. Per RESETTARE il robot: con la punta dello spillo, tenere
premuto il pulsante all'interno del foro di azzeramento per piu di 5
secondi, finché il robot non emette un suono di azzeramento
riuscito. Quindi ['azzeramento é riuscito.

Nota: il ripristino non cancella la scheda di memoria. Formattare la scheda SD
nell'app.



3. Premendo il pulsante meccanico sulla testa del robot: & (2) Allineare l'accessorio con la fessura limite e fissarlo. Assicurarsi
possibile chiamare il proprietario nell'APP. che non vi siano ostacoli che blocchino il punto di contatto tra
|'accessorio e il dispositivo di ricezione.

4. Sostituzione degli accessori del robot:

(1) Prima di sostituire gli accessori, & necessario aprire i blocchi su (3) Dopo il posizionamento, premere |'accessorio verso il basso e
entrambi i lati del robot. bloccarlo.
Nota: @ significa chiuso, & significa aperto
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Istruzioni per l'uso della stazione

diricarica
3. Una volta che la stazione di ricarica si accende, la spia blu iniziera
1. Inserire il cavo USB nell'alloggiamento della base per assicurarsi a lampeggiare se & presente un dispositivo in fase di ricarica. Se
che non vi siano spazi vuoti tra la stazione di ricarica e il suolo. non c'¢ alcun dispositivo in fase di ricarica o quest'ultimo &
completamente carico, la spia rimarra accesa senza lampeggiare.

—

2. Strappare la pellicola trasparente antiscivolo sul fondo della 4, Assicurarsi di mantenere libera l'area di 1,5 metri davanti alla
stazione di ricarica; scegliere una posizione contro la parete per stazione di ricarica e di 1,0 metro a sinistra e a destra della stazione
posizionare la stazione di ricarica; appoggiare il retro della stazione diricarica, in modo che il robot possa tornare a caricarsi.

diricarica contro la parete e appoggiare il fondo a terra.
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Istruzioni per la messain rete

del robot
5. Quando il robot si carica normalmente nella stazione di ricarica, B o GO inizi
lo stato della batteria sara indicato dal colore della spia facciale del 1. Dopo l. attivazione del robot, le spie. 72 inizianoa .
bot lampeggiare. A questo punto, il robot € entrato nello stato di
robot. associazione del codice QR.

2. Scaricare 'APP ROLA, fare clic su " + " nell'angolo in alto a sinistra
per aggiungere un dispositivo e seguire i passaggi per preparare il
robot per ['accesso alla rete. Prestare attenzione a inserire il nome e la

P . o password WI-FI corretti. Dopo aver generato il codice QR, scansionare
‘&! ROSSO: la carica della batteria & inferiore al 20% il codice a circa 15 cm di distanza dal robot per collegarlo alla rete.
%% ARANCIONE: la carica della batteria & compresa tra il q

'@V P a . 10~15cm -

20% e il50%

X\
1!74; VERDE: la carica della batteria & superiore al 50%

3. Quando il robot si & connesso correttamente alla rete, emettera
un suono di associazione riuscita e l'app avvisera che |'associazi-
one e riuscita.

zionare il robot sulla stazione di ricarica garantira una batteria sufficiente durante
il processo di collegamento alla rete.
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Specifiche del robot

Rumore di funzionamento

Nome prodotto ROLA Pet Companion Robot
Numero prodotto ROLA PetPal
Dimensioni prodotto 192X 171.3X120mm

Peso di ROLA Petpal Pro: 525g
Peso del modulo di stoccaggio: 180g

In un ambiente di 44,7 decibel, la velocita
della macchina & modulata di 70 e il
misuratore di decibel & posizionato a
meno di 30 cm dal robot. Il rumore
operativo oscilla tra 56,4 db e 63,7 db

Peso della stazione di ricarica: 141g Metodo diricarica Infrarossi
Peso prodotto . Lo
Peso del modulo per stuzzicare gli animali Capacita batteria 3500mAh
domestici: 254g
Peso del modulo di alimentazione: 360g Tempo diricarica 2.50re
Materiale ABS+PC Durata batteria 2-8ore
Risoluzione 2.5K Potenza nominale dell'adattatore ;| 10W
Angolo della telecamera 135° 1.2 W (il dispositivo & connesso
: e Potenza nominale del robot correttamente a Internet e la telecamera
Funzione di visione notturna Supporto non & accesa)
Altoparlante 2W
Supporto memoria estesa 166 - 256G
Velocita di roaming 1.5m/s
Tipo di motore Motoriduttore a spazzole Formato file MP4
Angolo di arrampicata 15° La sostituzione degli accessori & S
supportata?
Altezza superamento ostacoli 15mm PP
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Note legali

1. Prima di utilizzare il prodotto, leggere questo documento e
conservarlo per riferimento.

2. Le illustrazioni e le descrizioni contenute nel presente
documento sono solo di riferimento e il prodotto effettivo dovrebbe
avere la precedenza. Per determinate specifiche e configurazioni,
consultare i documenti delle specifiche pertinenti o consultare il
venditore.

3. La capacita di accumulo nominale e gli indicatori di prestazione
tecnica sono a mero titolo di riferimento. | dati effettivi possono
variare a seconda dell'ambiente e delle impostazioni, ecc. | fattori
variano.

4. Se si utilizzano altri prodotti o software, |'utente & 'unico
responsabile della compatibilita e della legalita.

5. Nessun contenuto del presente documento costituira una
modifica della politica di garanzia del prodotto di Enabot.

6. Questo prodotto non & progettato per il trapianto di organi o altre
applicazioni di sistemi di supporto vitale. In tali applicazioni, il
guasto del prodotto puo causare lesioni personali o morte.

7. E vietato copiare, cancellare, compilare, archiviare, trasmettere o
tradurre il presente documento senza |'autorizzazione di Enabot.
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Informacion de seguridad

Lea atentamente las siguientes instrucciones de seguridad y tome las
precauciones normales de seguridad antes de utilizar este producto.

1. Solo técnicos autorizados pueden desmontar el producto. Los
usuarios no deben intentarlo por si mismos.

2. Retire la pelicula protectora del producto antes de utilizar el robot
para garantizar su buen funcionamiento.

3. Para evitar dafios por caidas, no coloque el robot en lugares donde
pueda caerse, como mesas, armarios de TV, etc.

4. No utilice el robot en un entorno con llamas, objetos fragiles o
inflamables.

5. No deje caer ni patee el producto.

6. Evite utilizar el producto en suelos mojados, como cuartos de bafio
o cerca de fregaderos de cocina.

7. Utilice el producto Ginicamente en un entorno con una temperatura
entre-10°Cy45°C.

8. Aseglrese de que la sefial wifi cubre el rango de actividad del
producto.

9. Evite doblar excesivamente los cables y colocar objetos pesados o
afilados sobre el producto.

10. No deje que las mascotas muerdan los cables del producto, ya que
puede causar riesgos para la seguridad de las mascotas.

11. Cualquier operacién contraria a las instrucciones puede dafiar el
producto.

12. La unidad principal de este producto no puede sumergirse ni
empaparse en agua.

Embalaje

S b

ROLA PetPal Mddulo de almacenamiento adaptador

manual de instrucciones Pin

estacion de carga



Descripcion del prodcuto

Interruptor de alimentacidn - .. .

Orificio de restablecimiento -

Ranura para tarjeta SD w5

&

Contactos de carga

Mddulo de rueda -

Ventana de emisién de

| — Cierre
) infrarrojos

Area del sensor
Sptico

Bandas metdlicas de carga

........................................ Altavoz
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Ranura de fijacién para cables

Adhesivo antideslizante para ................ i
la estacion de carga

U Interruptor de seguridad

44444444444 Médulo de almacenamiento
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Instrucciones de uso del robot

1. Para encender y apagar el robot:

(@D Pulse el interruptor ON para encender el robot.
(- Pulse el interruptor OFF para apagar el robot.

2. Para RESTABLECER el robot: con la punta del pasador,
mantenga pulsado el botén situado en el interior del orificio del
pasador de reinicio durante mas de 5 segundos, hasta que el robot
emita un sonido. Eso significara que el restablecimiento se ha
realizado correctamente.

Nota: Con el restablecimiento no se borraréan los datos de la tarjeta de memoria
Formatee la tarjeta SD en la aplicacion



3. Pulsando el botén superior: puede llamar al propietario en la (2) Alinee el accesorio con la ranura limite y fijelo. Asegurese de
aplicacién. que no haya obstaculos que bloqueen el punto de contacto entre
el accesorioy el host.

4. Sustitucién de accesorios del robot:

(1) Antes de sustituir los accesorios, es necesario abrir los cierres (3) Una vez colocado, presione el accesorio hacia abajo y
de ambos lados del robot. bloquéelo.
Nota: 8 significa cerrado, & significa abierto.
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Instrucciones de uso de la estacion
de carga

1. Inserte el cable USB en la ranura de la base para asegurarse de
que no queda ningln hueco entre la estacién de carga y el suelo.

ol

2. Retire la pelicula antideslizante transparente de la parte inferior
de la estacidn de carga; elija una posicién contra la pared para
colocar la estacién de carga; coloque la parte posterior de la
estacion de carga plana contra la pared, y cologue la parte inferior
plana contra el suelo.

N

3. Una vez que la estacién de carga estd encendida, el indicador
cian comenzara a parpadear si el dispositivo se esta cargando. Si el
dispositivo no se estd cargando o el dispositivo estd completa-
mente cargado, el indicador permanecera encendido sin

4. Aseglrese de que la zona de 1,5 metros delante de la estacién de
cargay de 1,0 metro a la izquierday a la derecha de la estacién de
carga se mantiene despejada, para que el robot pueda volver a
cargarse.




5. Cuando el robot se esté cargando normalmente en la estacién
de carga, el estado de su baterfa se indicard mediante el color de la
luz facial del robot.

NARANJA: la bateria estd entre el 20 %y el 50 %

VERDE: la baterfa estd por encima del 50 %
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Instrucciones para conectar el
robot a la red

1. Tras encender el robot, los indicadores luminosos G ‘.;"‘ emp-
iezan a parpadear. El robot ha entrado en el modo de vinculacién
por cddigo QR.

2. Descargue la aplicacién ROLA APP, haga clicen " +" en la esquina
superior izquierda para afiadir un dispositivo y siga los pasos para que
el robot se conecte a la red. Preste atencién e introduzca correcta-
mente el nombre wifi y la contrasefia. Tras generar el cddigo QR,
escanéalo a unos 15 cm del robot para conectarlo a la red.

3. Cuando el robot se haya conectado correctamente a la red, emitira
un sonido de conexién correcta y la aplicacién le avisara de que la
conexion se ha realizado correctamente.

Nota: Si coloca el robot en la estacion de carga, se asegurard de que haya bateria
suficiente durante el proceso de conexién en red.



Especificaciones del robot

Ruido de funcionamiento

Nombre del producto ROLA Pet Companion Robot
Ndmero de producto ROLA PetPal
Tamafio del producto 192X171.3X120mm

Peso de ROLA Petpal Pro: 525g
Peso del médulo de almacenamiento: 180g

En un entorno de 44,7 decibelios, la
velocidad de la maquina se modula en 70
y el medidor de decibelios se coloca a
menos de 30 cm del robot. El ruido
operativo fluctia entre 56,4 dby 63,7 db

Peso de la estacién de carga: 141g Método de recarga Infrarrojo
Peso del producto . o
Peso del médulo de provocacion para Capacidad de la baterfa 3500mAh
mascotas: 254g
Peso del médulo de alimentacién: 360g Tiempo de carga 2.5h
Material ABS+PC Duracién de la baterfa 2-8h
Resolucién 2.5K Potencia nominal del adaptador : 10W
Angulo de la cdmara 135° 1.2 W (cuando el dispositivo esta
Potencia nominal del robot conectado correctamente a Internety la
Funcién de visién nocturna Asistencia c&mara no est4 encendida)
Altavoz 2w P .
Compa_tlbllldad con memoria 16G - 256G
Velocidad de roaming 1.5m/s extendida
Tipo de motor Motorreductor con escobillas Formato de archivo MP4
Angulo de escalada 15° Se admite el reemplazo de S
i0s?
Altura libre de obstaculos 15mm accesorios:
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Menciones legales

1. Antes de utilizar el producto, lea este documento y consérvelo
como referencia.

2. Las ilustraciones y descripciones de este documento son solo de
referencia, por lo que prevalecera el producto real.

Para determinadas especificaciones y configuraciones, compruebe
los documentos de especificaciones pertinentes o consulte al
vendedor.

3. La capacidad nominal de almacenamiento y los indicadores de
rendimiento técnico son solo especificaciones. Los datos reales
pueden variar en funcién del entorno y la configuracion, etc. Los
factores varian.

4. Si utiliza otros productos o software, usted es el Unico responsable
de su compatibilidad y legalidad.

5. Ningln contenido de este documento constituird una
modificacidn de la politica de garantia de productos de Enabot.

6. Este producto no estd disefiado para el trasplante de 6rganos u
otras aplicaciones de sistemas de soporte vital. En tales aplicaciones,
el fallo del producto puede provocar lesiones personales o la muerte.
7. Nadie puede copiar, borrar, compilar, almacenar, transmitir o
traducir este documento sin la autorizacién de Enabot.



Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Przed uzyciem tego produktu nalezy uwaznie zapoznac sie z ponizszymi
instrukcjami dotyczacymi bezpieczeristwa i podja¢ normalne srodki
ostroznosci.

1. Tylko autoryzowani technicy moga moga dokonywa¢ demontazu tego
produktu. Uzytkownicy nie powinni sami tego robic.

2. Zdejmij folie ochronna z produktu przed uzyciem, aby zapewni¢ normalne
dziatanie robota.

3. Aby unikna¢ uszkodzen spowodowanych upadkiem, nie ustawiaj robota w
miejscach, w ktorych mégtby spase, takich jak stoty, stoliki kawowe, szafki
telewizyjne itp.

4. Nie uzywaj robota w srodowisku z otwartym ogniem ani delikatnymi lub
tatwopalnymi przedmiotami.

5. Nie upuszczaj ani nie kop produktu.

6. Unikaj uzywania tego produktu na mokrych podtogach, takich jak tazienki
lub w poblizu zlewéw kuchennych.

7. Uzywaj produktu tylko w srodowisku o temperaturze od -10°C do 45°C.

8. Upewnij sie, ze zasieg sygnatu Wi-Fi pokrywa zasieg dziatania produktu.

9. Unikaj nadmiernego zginania przewodu i umieszczania cigzkich lub ostrych
przedmiotéw na produkcie.

10. Nie dopus¢, aby zwierzeta gryzty przewody, poniewaz moze to spowodowac
zagrozenie dla ich bezpieczenstwa.

11. Kazda czynnos¢ niezgodna z instrukcja moze spowodowac uszkodzenie
produktu.

12. Gtéwnej jednostki tego produktu nie mozna zanurza¢ ani moczy¢ w wodzie.
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Opakowanie

N

Adapter

ROLA PetPal Modut do przechowywania

Sworzen

Stacja fadujaca

Instrukcja obstugi



Opis produktu

Przycisk nad glowg «---........... -\ .
MiKrofon e

Kamera — coooeeeeiennn

Obszar czujnika optycznege

Obszar wskaznika

Blokada

Obszar czujnika
optycznego

Gtosnik
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Przefacznik zasilania - .

Otwér do resetowania

Gniazdo Karty SD -,

Styki tadowania

Modut kota




Instrukcje uzytkowania robota

[ ¥ G— 1. Aby WLACZYC lub WYLACZYC robota:

Bezpieczne gniazdo kablowe - e

glakltejkglagtypoé[izgowa m
o stacji tadowania \—J// \\

({5 wiacz przetacznik (ON), aby wigczy¢ robota.
(TF)- WYLACZ przetacznik (OFF), aby wytaczy¢ robota.

2. Aby ZRESETOWAC robota: uzywajac koricowki sworznia, nacisnij
i przytrzymaj przycisk w otworze resetowania ponad 5 sekund, az
rozlegnie sie dzwiek. Dzwiek swiadczy o pomyslnym zresetowaniu

X X , urzadzenia.Uwaga: operacja resetowania nie wyczysci karty pamieci.
D Wytacznik bezpieczenstwa Wykonaj nastepujace operacje w APLIKACJI.

444444444444444 Modut przechowywania
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3. Naciskajac przycisk kosztéw ogélnych: mozesz wezwa¢ (2) Wyréwnaj akcesorium z gniazdem ogranicznika i wsun je.
wiasciciela w APLIKACJI. Upewnij sie, ze nie ma przeszkéd blokujacych styk miedzy
akcesorium a hostem.

4. Wymiana akcesoriéw robota:

(1) Przed wymiang akcesoridw nalezy otworzy¢ blokady po obu
stronach robota.
Uwaga: 8 oznacza blokady zamkniete, & blokady otwarte
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Instrukcje uzytkowania

stacji tadujacej

3. Gdy stacja tadujaca jest wiaczona, podczas tadowania urzadzenia
bedzie migac¢ niebieska kontrolka. Jezeli zadne urzadzenie nie jest
tadowane lub urzadzenie jest w petni natadowane, kontrolka bedzie
$wieci¢ bez migania.

1. Wtdz kabel USB do gniazda bazy, aby upewni¢ sie, ze nie ma
przerwy miedzy stacja tadujaca a podtozem.

——

2. Oderwij przezroczysta folie antyposlizgowa na spodzie stacji 4. Upewnij sig, ze strefa 1,5 metra przed stacja tadujaca i 1,0 m po
tadujacej. Wybierz pozycje przy scianie, aby ja dogodnie lewej i prawej stronie stacji fadujacej jest wolna, aby robot mégt do
zamocowac. Przytdz stacje tadujaca tytem ptasko do éciany i umiesé niej swobodnie wréci¢.

spdd ptasko na podtozu.
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5. Gdy robot faduje sie normalnie w stacji tadujacej, stan jego
baterii bedzie wskazywany przez kolor podswietlenia czota robota.

%‘N'f Kolor CZERWONY: poziom natadowania baterii wynosi
/\/
W ponizej 20%

5‘70‘ Kolor POMARANCZOWY: poziom natadowania baterii wynosi
\é od 20% do 50%

PV
‘!V" Kolr ZIELONY: poziom natadowania baterii wynosi ponad 50%
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Instrukcje konfiguracji robota z siecia

1. Po wiaczeniu robota kontrolki /7a ‘::‘ zaczynaja migac. Robot
wszedt teraz w stan wigzania kodu QR.

2. Pobierz APLIKACJE ROLA, kliknij " +" w lewym gérnym rogu, aby
dodac¢ urzadzenie, i postepuj zgodnie z instrukcjami, aby umozliwi¢
robotowi dostep do sieci. Zwré¢ szczegdlng uwage na wpisanie
prawidtowej nazwy sieci Wi-Fi i hasta. Po wygenerowaniu kodu QR

zeskanuj go w odlegtosci okoto 15 cm od robota, aby potaczy¢ go z
siecia.

3. Gdy robot pomyslnie potaczy sie z siecia, wyemituje dzwiek, a
aplikacja powiadomi Cie, ze powigzanie sie powiodto.

Uwaga: Umieszczenie robota na stacji tadujacej zagwarantuje wystarczajaca ilos¢
baterii podczas procesu taczenia w sie¢.



Dane techniczne robota

Nazwa produktu Robot ROLA Pet Companion
Numer produktu ROLA PetPal
Rozmiar produktu 192X171.3X120mm

Waga ROLA Petpal Pro: 525g
Waga modutu przechowywania: 180g

Hatas podczas pracy

W srodowisku o poziomie 44,7 decybeli,
predkos¢ maszyny jest modulowana o 70,
a miernik decybeli umieszczony jest w
odlegtosci mniejszej niz 30 cm od robota.
Hatas operacyjny waha sie miedzy 56,4 db
a63,7db

Metoda tadowania

Podczerwien

Waga produktu Waga stacji tadowania: 141g
Waga modutu draznienia zwierzat: 254g Pojemnos¢ akumulatora 3500mAh
Waga modutu karmienia: 360g .
Czas tadowania 2.5h
Materiat ABS+PC Czas pracy na baterii 2-8h
Rozdzielczos¢ 2.5K Moc znamionowa zasilacza 1ow
Kat kamery 135 Mo 2namionowa robota 1.2 W (urzadzenie potaczone z Internetem
Funkcja noktowizora Wsparcie iwylaczona kamera)
Glosnik 2w : ioci
Obstuga rozszerzonej pamieci 16G- 256G
Predkos¢ wedrowania 1.5m/s
Typ silnika Motoreduktor szczotkowy Format pliku MP4
Kat najazdu 15 Czy mozliwa jest wymiana Tak
Pokonywana wysokos¢ akcesoriéw?
15mm
przeszkody
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Informacje prawne

1. Przed uzyciem produktu zapoznaj sie z dokumentem i zachowaj
go do wgladu.

2. llustracje i opisy zawarte w tym dokumencie maja charakter
wyfacznie pogladowy, priorytet ma faktyczny produkt. W przypadku
niektérych specyfikacji i konfiguracji sprawdz odpowiednie
dokumenty specyfikacji lub skonsultuj sie ze sprzedawca.

3. Nominalna pojemno$¢ magazynowa i techniczne wskazniki
wydajnosci sa tylko specyfikacjami. Rzeczywiste dane moga sie
rézni¢ w zaleznosci od srodowiska i ustawien itp. Czynniki moga sie
réznié.

4. Jesli korzystasz z innych produktéw lub oprogramowania,
ponosisz wytaczng odpowiedzialnos¢ za ich zgodnos¢ i legalnosé.

5. Zadna tres¢ tego dokumentu nie modyfikuje polityki gwarancy-
jnej produktu Enabot.

6. Ten produkt nie jest przeznaczony do transplantacji narzadéw ani
do innych zastosowan w systemach podtrzymywania zycia. W
takich zastosowaniach awaria produktu moze spowodowa¢
obrazenia ciata lub smier¢.

7. Zabronione jest kopiowanie, usuwanie, kompilowanie,
przechowywanie, przesytanie czy ttumaczenie tego dokumentu bez
zgody Enabot.
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Sicherheitsinformationen

Bitte lesen Sie die folgenden Sicherheitshinweise sorgfaltig durch und
treffen Sie die tiblichen Sicherheitsvorkehrungen, bevor Sie dieses Produkt
verwenden.

1. Nur autorisierte Techniker diirfen das Produkt zerlegen. Benutzer sollten
dies nicht selbst versuchen.

2. Entfernen Sie vor dem Gebrauch die Schutzfolie vom Produkt, um den
normalen Betrieb des Roboters zu gewahrleisten.

3. Um Schaden durch Herunterfallen zu vermeiden, stellen Sie den Roboter
nicht an Orten auf, an denen er herunterfallen konnte, z. B. auf Tischen,
Couchtischen, Fernsehschranken usw.

4. Verwenden Sie den Roboter nicht in einer Umgebung mit offenen
Flammen, zerbrechlichen oder brennbaren Gegenstanden.

5. Lassen Sie das Produkt nicht fallen und treten Sie nicht dagegen.

6. Verwenden Sie das Produkt nicht auf nassen Boden, z. B. in Badezimmern
oder in der Néhe von Kiichensptlen.

7. Verwenden Sie das Produkt nur in einer Umgebung mit einer Temperatur
zwischen -10°C und 45°C.

8. Vergewissern Sie sich, dass das Wi-Fi-Signal den Aktionsradius des
Produkts abdeckt.

9. Vermeiden Sie es, die Kabel zu stark zu biegen und schwere oder scharfe
Gegenstande auf dem Gerat abzustellen.

10. Lassen Sie Haustiere nicht in die Kabel des Produkts beiten, da dies die
Sicherheit der Tiere geféhrden kann.

11. Jede Bedienung, die nicht den Anweisungen entspricht, kann zu Schaden
am Gerat fiihren.

12. Das Hauptgerét dieses Produkts darf nicht in Wasser getaucht oder
eingeweicht werden.
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Verpackung

ROLA PetPal

Ladestation

Speichermodul

Gebrauchsanweisung

N

Adapter

Stecker



Beschreibung des Produkts

Ein/Aus-Schalter oo :

Kopftaste o, \ ReSELOffUNG -wrrvervrrsssovvvvvvnnersesn, :

MIKFOFON -vvvvvreevveeeeseieforra e " SD-Kartensteckplatz -/

Ladekontakte

Kamera «--eeeeeeeeeeeinenns

Bereich des optischen i Radmodul - e,
Sensors
Anzeigebereich e

|- Verriegelun
I geung | O Infrarot-Emissionsfenster
...... Bereich des optischen
Sensorso [ M. ....:@:‘.: (i Metallische Ladebdnder
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Sicherheitskabel Slot «----eeveeeeeieaiiy L\'\JL/

Anti-Rutsch-Aufkleber fiir
die Ladestation

S Sicherheitsschalter

........................... Speichermodul
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Roboter-Gebrauchsanweisung

1. Um den Roboter EIN und AUS zu schalten:

dm>

(M) Schalter auf AUS stellen, um den Roboter auszuschalten.

Schalter auf EIN stellen, um den Roboter einzuschalten.

2. Zum RESET des Roboters: Driicken Sie mit der Spitze des Stifts den
Knopf in der Reset-Bohrung und halten Sie ihn mehr als 5 Sekunden lang
gedriickt, bis der Roboter einen Reset-Ton von sich gibt. Dann ist der Reset
erfolgreich.

Hinweis: Der Reset-Vorgang l6scht nicht die Daten auf der Speicherkarte. Bitte
formatieren Sie die SD-Karte in der App.



3. Durch Driicken der Kopftaste : konnen Sie den Eigentiimer in (2) Richten Sie das Zubehdr mit dem Begrenzungsschlitz aus und

der App anrufen. befestigen Sie es. Vergewissern Sie sich, dass keine Hindernisse
den Kontaktpunkt zwischen dem Zubehér und dem Host
blockieren.

4. Austausch des Roboterzubehérs:

(1) Bevor Sie das Zubehdr austauschen, missen Sie die Schlésser (3) Nach dem Anbringen driicken Sie das Zubehér nach unten und

auf beiden Seiten des Roboters 6ffnen. verriegeln es.

Hinweis: & bedeutet geschlossen, & bedeutet offen.
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Gebrauchsanweisung fiir die

Ladestation

3. Sobald die Ladestation eingeschaltet ist, beginnt die
1. Stecken Sie das USB-Kabel in den Steckplatz an der Basis und cyanfarbene Anzeige zu blinken, wenn ein Gerit geladen wird.
achten Sie darauf, dass kein Spalt zwischen der Ladestation und Wenn kein Gerit geladen wird oder das Gerit vollstandig geladen
dem Boden besteht. ist, bleibt die Anzeige ohne zu blinken eingeschaltet.

2. ReiRen Sie die transparente Antirutschfolie an der Unterseite der 4. Achten Sie darauf, dass der Bereich 1,5 Meter vor der Ladestation
Ladestation ab; wéhlen Sie eine Position an der Wand, um die und 1,0 Meter links und rechts von der Ladestation frei bleibt, damit
Ladestation aufzustellen; legen Sie die Riickseite der Ladestation der Roboter zum Laden zuriickkehren kann.

flach an die Wand und die Unterseite flach auf den Boden.

N
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5. Wenn der Roboter sich normal an der Ladestation aufladt, wird
der Batteriestatus durch die Farbe des Gesichtslichts des Roboters
angezeigt.

X

QY; ROT: die Batterie ist unter 20%

DS . - )

‘L‘V! ORANGE: die Batterie liegt zwischen 20% und 50%

Ay T
‘!7! GRUN: die Batterie liegt tiber 50%
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Anleitung zur Vernetzung des
Roboters

1. Nachdem der Roboter eingeschaltet wurde, blinken die
Anzeigeleuchten A ‘:) Der Roboter hat nun den Zustand der
QR-Code-Bindung erreicht.

2. Laden Sie die ROLA APP herunter, klicken Sie auf " + " in der
oberen linken Ecke, um ein Geréat hinzuzufiigen, und befolgen Sie
die Schritte, um Ihren Roboter fiir den Netzwerkzugang
vorzubereiten. Bitte achten Sie darauf, den richtigen WI-FI-Namen
und das richtige Passwort einzugeben. Nachdem Sie den QR-Code
generiert haben, scannen Sie den Code etwa 15 cm vom Roboter
entfernt, um ihn mit dem Netzwerk zu verbinden.

3. Wenn sich der Roboter erfolgreich mit dem Netzwerk verbunden
hat, ertont ein erfolgreiches Verbindungsgerausch und die App
informiert Sie, dass die Verbindung erfolgreich war.

Hinweis: Das Platzieren des Roboters auf der Ladestation stellt sicher, dass
wahrend des Vernetzungsprozesses ausreichend Batterie vorhanden ist.




Roboter-Spezifikationen

Produktname ROLA Haustier-Begleitroboter In einer Umgebung von 44,7 Dezibel wird
die Geschwindigkeit der Maschine um 70
Produktnumme ROLA PetPal . . moduliert und das Dezibelmessgerat in
Betriebsgerausch einem Abstand von 30 cm vom Roboter
GroRe des Produkts 192X171.3X120mm - . .
platziert, und das Betriebsgerdusch
Gewicht von ROLA Petpal Pro: 525g schwankt zwischen 56,4 db und 63,7 db
Gewicht des Speichermoduls: 180g
) Gewicht der Ladestation: 141g Aufladeverfahren Infrarot
Gewicht des Produkts i i .
Gewicht des Moduls zum Spielen mit Batteriekapazitit 3500mAh
Haustieren: 254g
Gewicht des Futtermoduls: 360g Aufladezeit 2.5h
Material ABS+PC Lebensdauer der Batterie 2-8h
Auflosung 2.5K Nennleistung des Adapters 10w
Kamerawinkel 135° 1.2 W (das Gerat ist erfolgreich mit dem
Leistung des Roboters Internet verbunden und die Kamera ist
Nachtsichtfunktion Unterstiitzung nicht eingeschaltet)
Lautsprecher 2w Erweiterte
. PR Speicherunterstiitzung 166-2566
Roaming-Geschwindigkeit 1.5m/s P
Motor Typ Gebiirsteter Getriebemotor Dateiformat MP4
Steigwinkel 15° Wird der Austausch von Zubehér I
terstiitzt?
Héhe der Hindernisfreigabe 15mm unterstd
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Rechtliche Hinweise

1. Bevor Sie das Produkt benutzen, lesen Sie bitte dieses Dokument
und bewahren Sie es zum Nachschlagen auf.

2. Die Abbildungen und Beschreibungen in diesem Dokument
dienen nur als Referenz, und das tatsachliche Produkt sollte
Vorrang haben. Fiir bestimmte Spezifikationen und Konfigurationen
sehen Sie bitte in den entsprechenden technischen Unterlagen
nach oder wenden Sie sich an den Verkaufer.

3. Die nominale Speicherkapazitat und die technischen
Leistungsindikatoren sind lediglich Spezifikationen. Die
tatsachlichen Daten kénnen je nach Umgebung und Einstellungen
usw. variieren. Faktoren variieren.

4, Wenn Sie andere Produkte oder Software verwenden, sind Sie
allein fiir die Kompatibilitat und RechtmaRigkeit verantwortlich.

5. Kein Inhalt dieses Dokuments stellt eine Anderung der
Produktgarantiepolitik von Enabot dar.

6. Dieses Produkt ist nicht fiir Organtransplantationen oder andere
lebenserhaltende Anwendungen vorgesehen. Bei solchen
Anwendungen kann ein Versagen des Produkts zu Verletzungen
oder zum Tod flihren.

7. Niemand darf dieses Dokument ohne die Genehmigung von
Enabot kopieren, [6schen, kompilieren, speichern, tibertragen oder
libersetzen.
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MHdopmauma no TexHuke KoMmnnekrauus
6e3onacHoCTH

Moxanyiicta, BHUMATENbHO 03HAKOMBTECH C MHCTPYKLMSMM
no TexHuKe 6@30MacHOCTY 1 NPUMITE OBbIYHbIE Mepbl
NPe/ioCTOPOXHOCTY Nepey MCMOoNb30BaHeM 3TOr0 MPOAyKTa.

1. Pa36upaTb U3Aenne MoryT TO/IbKO aBTOPU30BaHHbIE CMeLManuCTbI.
lMonb3oBaTeny He JOMKHbI MbITATbCS CAENATb 3TO CAMOCTOATENBHO.

2. Mepep, NCNoONb30BaHKEM CHUMUWTE 3aLMTHYIO NEHKY 415 obecneyeHns
HopManbHol paboTbl po6oTa.

3. U36eraiiTe pa3meLlLeHns poboTa B MecTax, re OH MOXET ynacTb, Tak1X
KaK CTOJIbl, )XypHa/lbHble CTONVKM, TyMbbI MO TENEBU30P U T.4., 4TOObI ROLA PetPal
NPeAoTBPaTUTL MOBPEXAEHNS NPY NageHNN.

4. He ncnonb3yiTe po6oT B6/M3K OTKPBITOrO OrHst UAu
NErkoBOCNNIAMEHSIOLLMXCS MPEAMETOB.

5. Moxanyicra, He 6pocaiiTe 1 He yaapsiiTe nsgenve.

6. 136eraiiTe MCMOb30BaHMsl NMPOAYKTA Ha MOKPbIX Monax, Hanpumep, B
BaHHbIX KOMHaTax Nav BO3/1€ KYXOHHbIX PaKOBWNH.

7. Vicnonb3yiiTe NpoAyKT TONbKO Npu Temnepatype ot -10 °C fo 45 °C.

8. Y6eguTech, 4to curHan Wi-Fi noKpbIBaeT 30Hy AeiCTBUS NPOayKTa.

9. /3beraiiTe YpeamepHOro n3rnba NnpoBOAOB 1 pa3MeLLEeHNs Ha
YCTPOWICTBE TSHKENbIX UM OCTPbIX MPEAMETOB.

10. He gonyckaliTe, 4To6bl AOMALLHE XMBOTHbIE Kycanu NpoBoga U3genus,
TaK KaK 3TO MOXET CO3aThb yrpo3y /s 1x 6e30MacHoCTy.

11. /lio6asi onepaLysi, He COOTBETCTBYIOLAs MHCTPYKLYN, MOXET NMPUBECTH 3apsgHas cTaHLus
K NOBPEeXAeHIo n3genus.

12. OcHOBHOWI 610K 3TOrO MPOAYKTa He LOMMKEH NOTPYKATbCS UK

3aMaunBaThCs B BOAE.
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KoHTeliHep

NHcTpyKums

Apantep

Ckpenka



0630p usgenus

BbIK/THOYATENb MUTAHUSE -wovvoeeeeseeeeineees .
BEPXHAR KHOMKA «vvvovvvenven N . OTBepcTHe gns cbpoca

MUKPODOH «ovvvvvvvrenieiinns A CNOT ANs SD-KApTB e

Kamepa - e ] KoHTaKTbl 415 3apsigKu

30Ha oNTMYyecKoro
AaTt4yukKa

MOgy/b KONeCa e

3oHa nHAuKaTopa -

VHAnKaTOp 3apspKu

-+ 3aMoK

OKHO MHpaKkpacHoro
n3nyyeHuns

30Ha ONTHUYeCKoro
fartyvka MeTannmyeckue nonocs

ON8 3apagKn

[OnHamuk
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3alUyLLeHHbIN cnoT gas kabens

AHTWCKONb3sILWLAs HaKnelika
AN 3apARHON CTaHLMK

ABapUIHbIN BbIKNIOYATENb

...KoHTelHep ans xpaHeHus

NHCTpYKLMA NO UCNOIb30BaHUIO
po6ota

1. Ans BKAKOYEHUSA U BbIKNKOYEHUA po6oTa:

MepekntounTe BbiKNtOYATENb B NONOXeHWe ON, 4TO6bI
BK/IIOYUTb poboTa.

MepekntounTe BbiKMtOUATENb B NONOXKeHUEe OFF, 4T06bI
BbIK/IIO4NTL poboTa.

2. C6poc HacTpoeK po6oTa: Mcnonbaya KOHUMK CKPenKy,
yAep>KnBaiTe KHOMKY BHYTPY OTBEPCTUs AN copoca 6onee 5 cekyHA [0
NoABNEHNA 3BYyKa yCrnewHoro c6poca4 Mocne storo C6p0C cymnTaeTca

ycnewHbIM.

Mpumeyarue: Onepauus cbpoca He yAANNT AaHHble C KapTbl NAMATH.
MoxanyiicTa, oTopmaTupyiite SD-KapTy B TPUNOKEHWUN.



3. Ha)xaTueM KHOMKM Haf: po6OTOM Bbl MOXETE MO3BOHWTb (2) BbIpoBHsifiTE akceccyap C OrpaHU4UTENeM U NMPUKPENuTe.
BNagenblly B NPUOXKEHNN. NoxanyiicTa, yeanuTech, YTO HET NPenaTCTBUI, 610KMPYIOLLMX
KOHTaKTHYIO TOYKY MEX[Y aKCeccyapoMm 1 XOCTOM.

4. 3ameHa aKkceccyapoB po6oTa:

(1) Nepep 3ameHoM aKceccyapos HEO6XOAUMO OTKPbITb 3aMKU C (3) Mocne ycTaHOBKM HaXXMWUTE Ha akceccyap BHU3 1
o6enx cTopoH poboTa. 3atuKcupyiTe ero.
HDW‘/\CWJHV\C: 6 O3Ha4vaeT 3aKpbITO, a OTKPbITO.
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MHCTPYKLMA NO NCNO/Ib30BaHUIO
3apsAgHON CTaHUUKU

1. BctaBbTe USB-kabenb B CNOT Ha HUXXHEN YacTu,
YAOCTOBEPUBLUNCD, YTO 3apAfiHas CTaHUMA NpUneraeT K
NMoBepXHOCTU 6e3 3a30poB.

==

2. CHUMUTe 3aLMTHYIO NIEHKY CHU3Y 3apsifHOW CTaHLuM,
BbIbepyTe MECTO y CTeHbI, NPUKPENUTE 33HI00 YaCTb K CTeHe, a
HUXHIO NJI0CKOCTb MAOTHO NPWXKMUTE K MOBEPXHOCTU.
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3. Mocne BKNOYEHUs 3apsARHOI CTaHLMW, FoNy6oi MHANKATOP
HaYHeT MUraTh, €C/IN MOAK/IOYEHO 3apshKaeMoe yCTPOcTBO. Ecin
YCTPOWCTBO He 3apsKaeTCst UMK YXKe MONHOCTbIO 3aPsKEHO,
MHAMKATOP OCTaHETCs BK/IOYEHHbIM 6€3 MUTaHusl.

4. ObecneybTe cBO6OAHOE NPOCTPAHCTBO Nepes 3apsaHON
CTaHuuel Ha pacctosiHum 1,5 metpa 1 no 1,0 meTpa cnesa n
cnpasa, 4To6bl pO6OT MOT BO3BPATUTLCS Ha 3apPsAKY.




5. Koraa po60T HaxoguTes Ha 3apsigHOM CTaHLMK 1 3apshkaeTcs,

€ro ypoBeHb 3apsaga 0T06pa)KaeTCﬂ LIBETOM CBETOBOM MHAMKALMN.

=
WX

i 3
ﬂg’f KPACHbII: 3apsia 6aTapen MeHee 20%

sty .
ﬂ‘v‘v OPAH)EBBII: 3apsig 6atapeu ot 20% o 50%
\ 4

P R,
“‘Vé' 3E/IEHbIN: 3apsig 6aTapen 6onee 50%
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MHCTpYKLMA NO NOAKNIOYEHUIO
po6oTa K ceTu

-
1. Mocne BKOYEHNS pOBOTa HAYMHAIOT MUTaTb MHAVKATOPbI A3
Po6OT Tenepb HaXOAMTCS B COCTOSIHUM MPUBS3KM K QR-KoAy.

e —

2. 3arpysuTe npunoxeHue ROLA, HaxmuTe Ha " + " B BepxHeM
N1eBOM Y1y, 4T06bl 406aBUTL YCTPOWCTBO, U CiegynTe yKasaHusaMm
AN NOATOTOBKM po60oTa K 4OCTYNY K ceTu. MoxanyiicTa,
BHWMaTe/IbHO 3anonHuTe npasuabHoe UMs u naponb WI-FI. Mocne
co3paHns QR-kofla OTCKaHMPYiiTe ero NPUMEPHO Ha PAcCTOSIHUM
15 cM oT pob0Ta, HTO6bI MOAKMOUUTb Er0 K CETU.

3. Korga po6oT ycnewHo NOAKNYUTCS K CETH, OH N3AACT 3BYK
YCMewWHO NPUBSA3KK, U NPUNOKEHUE YBELOMUT BaC, 4TO NpHBs3Ka
npoLuna ycrnewHo.

MpvmeyaHue: Pa3melleHre poboTa Ha 3apsigHON CTaHUMK obecneynT
AOCTaTO4HbIN ypOBeHb 3apsifia 6aTapen B npoLecce NOAKMOYEHUS K CETU.



Cneyudukaymsa pobora

Ha3saHue npoaykta

ROLA po60T-KOMMaHbOH A5t LOMALLHNX )KMBOTHbIX

Mopenb npogykTa

ROLA PetPal

Pa3mep npopgykTa

192X171.3X120mm

Bec npogykTta

Bec ROLA Petpal Pro: 5251
Bec koHTeliHepa: 180r
Bec 3apsigHoii cTaHumu: 141r

YpoBeHb Wwyma

B ycnoBusxX ypoBHs 3ByKa 44.7 peumnben,
CKOPOCTb PaboTbl MaLLMHbI
moaynupyetcs Ha 70, a geuynbenmerp
yCTaHaBnMBaeTCcs Ha pacctosiHum 30 cM
oT po6oTa. YpoBeHb paboyero wyma
konebnetcs mexay 56.4 ob 1 63.7 ob

Cnoco6 3apsgku

WHpakpacHbiii

Bec Mopynst Anst passneveHuii : 254r EMKOCTb akiymynstopa 3500 MAY
Bec mopyns ans kopmnenwus: 360r
Bpems 3apsanku 2.5v4aca
Matepuan ABS+PC BpeMst aBTOHOMHO paboTbl 2-8 yacos
Pa3petueHne 2.5K PelTuHr MoWHOCTY aganTepa 10BT
yron o6opa kamepe! 135 . 1.2 BT (yCTPOWCTBO yCMeLHO NOAKMOYEHO
PeliTUHr MolHoCTH poboTa K IHTepHeTY, kamepa BblIK/to4eHa)
HouHoe BugeHve Moppepxvsaet
Avriamix 281 MopaepXKa paclmperHol 071653025616
CKopocTb nepemeleHns 1.5 m/c namaT
Tun peuratens MoTop c LeTouHoM Nepepadeit ®opmart caiina MP4
yron nogvema 15 [lonyckaeTcs v 3aMeHa Moayneii fa
o6ota?
BbicoTa npeoponerus 15mm YP

npensTcTBuii
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HOpugunyeckoe 3asiBieHue

1. Mepep Ncnonb3oBaHMEM NPOAYKTa 03HaKOMBTECH C HACTOSLUM
OKYMEHTOM 1 COXpaHUTe ero ANs AanbHENLero NCnonb3oBaHus.
2. /inntocTpaumm 1 onucaHns B JaHHOM AOKyMeHTe
NpefoCTaBaeHbl UCKMOYNTENBHO B CIPABOYHbIX LiesiX, 1
haKTYeCcKOMy NPoAYyKTY NpUAAETCst MepBOCTENEHHOE 3HaYeHMe.
[inst nony4eHns NHhOPMaLMK O KOHKPETHbIX XapaKTepPUCTUKaX 1
KOHUrypaLmsiX 03HaKOMBTECh C COOTBETCTBYOLEN
cneyndurKaLmein U NPOKOHCYNBTUPYINTECH C NPOAABLIOM.

3. HoMMHanbHasa eMKOCTb HAaKONUTENS N TEXHUYECKNe
XapaKTepUCTUKN NPOU3BOAUTENBHOCTY MPEAOCTaBASNOTCS TONMbKO
B TEXHWNYECKOM acrekTe. PaKTUyecK1e nokasatenm MoryT
pasnMyaThCs B 3aBUCMMOCTY OT YCIIOBUIA SKCMyaTaLMu, HacTpoek
N T. . PaKTOPbI MOTYT pa3nnyaTbCA.

4. Mpy Mcnonb3oBaHWM ApyryiX NPOAYKTOB U NPOrPaMMHOIo
obecrneyeHus Bbl HECETE NOJHYH OTBETCTBEHHOCTb 3a KX
COBMECTUMOCTb U 3aKOHHOCTb.

5. HuKakwe cBefieHNs B JlaHHOM JOKyMEHTE He U3MEeHSIIoT
rapaHTuitHyto nonuTuky Enabot.

6. DTOT NPOAYKT He NMpefHa3HayeH ANs TPaHCMNaHTaLMM OpraHoB
WAV BPYTUX CUCTEM NOAAEPKAHUSA XKU3HW. B cnyyae
MCMO/b30BaHMsS NPOAYKTa B TaKNX LiENX, MOXET NPOU30UTH
TpaBMa Vv CMepTb.

7. HUKTO He MMeeT NpaBa KONMpPOBaTb, YAANATb, KOMIUINPOBATb,
XpaHUTb, NepefaBaTh UM NePeBOANTD laHHbIN JOKYMEHT 6e3
paspelueHns Enabot.
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Informacoes de seguranga Embalagem

Leia atentamente as seguintes instrugdes de seguranca e tome as
precaugdes normais de seguranca antes de usar este produto.

1. Somente técnicos autorizados podem desmontar o produto. Os usuarios
ndo devem tentar fazer isso sozinhos.

2. Remova a pelicula protetora do produto antes de usar para garantir o
funcionamento normal do robé.

3. Para evitar danos por queda, ndo coloque o robd em locais onde ele possa
cair, como mesas, mesas de centro, armarios de TV, etc.

4. N3o use o robd em ambientes com chamas abertas, itens frageis ou itens
inflamaveis.

5. Ndo deixe cair nem chute o produto.

6. Evite utilizar o produto em pisos molhados, como banheiros ou proximos a
pias de cozinha.

7. Utilize o produto apenas em ambiente com temperatura entre -10°C e 45°C.
8. Certifique-se de que o sinal Wi-Fi cobre toda a drea de atividade do
produto.

9. Evite dobrar excessivamente os fios e colocar objetos pesados ou
pontiagudos sobre o produto.

10. N&o deixe animais de estimagdo morderem os fios do produto, pois isso
pode causar riscos a seguranca dos animais de estimaggo.

11. Qualquer operagdo inconsistente com as instrucdes pode causar danos

ROLA PetPal

ao produto. Estacdo de carregamento
12. Aunidade principal deste produto ndo pode ser imersa ou encharcada
em agua.
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Médulo de armazenamento  Adaptador

Manual de instru¢des

Pino



Descri¢ao do produto

Area do Sensor
Optico

Alto-falante
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Modulo da roda «-eeeeeeryg

R

Luz indicadora de carga

Janela de emissdo
infravermelha

Faixas de metal de
carregamento



Entrada de cabo seguro

Adesivo antiderrapante para
estagdo de carregamento

Interruptor de seguranca

Médulo de armazenamento
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Instru¢des de uso do robo

1. Para ligar e desligar o rob6:

dm>

()~ Alterne o interruptor para OFF para desligar o robé.

Alterne o interruptor para ON para ligar o robd.

2. Para REINICIAR o robd: usando a ponta do pino, pressione e segure
o botéo dentro do furo de reinicializagdo por mais de 5 segundos, até que o
rob6 emita um som de sucesso de reinicializacao. Entao a reinicializagao foi
bem-sucedida.

Nota: A operagdo de reinicializagdo ndo limpard o cartdo de meméria. Formate o

cartdo SD no APP.




3. Ao pressionar o botdo superior: vocé pode ligar para o
proprietario no APP.

(2) Alinhe o acessério com a entrada limite e fixe-o. Certifique-se
de que ndo haja obstaculos bloqueando o ponto de contato entre
0 acessorio e o host.

4. Substituicdo de acessérios do robd:

(1) Antes de substituir os acessorios, é necessario abrir as travas
em ambos os lados do robé.
Nota: @ significa fechado, & significa aberto..
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Instrugdes de uso da estacao
de carregamento

1. Insira o cabo USB na entrada da base para garantir que ndo haja
espago entre a estacdo de carregamento e o solo.

2. Retire a pelicula transparente antiderrapante na parte inferior da
estacdo de carregamento; escolha uma posi¢do contra a parede
para colocar a estagdo de carregamento; coloque a parte traseira
da estagdo de carregamento contra a parede e coloque a parte
inferior contra o chéo.

N
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3. Assim que a estacdo de carregamento estiver ligada, o indicador
ciano comegara a piscar se houver um dispositivo carregando. Se
nao houver nenhum dispositivo carregando ou se o dispositivo
estiver totalmente carregado, o indicador permanecera aceso sem
piscar.

4. Certifique-se de que a area de 1,5 metros a frente da estagdo de
carregamento e 1 metro a esquerda e a direita da estagdo de

carregamento sejam mantidas livres, para que o robd possa voltar
para carregar.




5. Quando o robd estiver carregando normalmente na estagdo de
carregamento, o status da bateria sera indicado pela cor da luz
facial do robé.

P

%yj VERMELHO: a bateria esta abaixo de 20%

P . .

ﬂ‘v‘v LARANJA: a bateria est4 entre 20% - 50%
v

DS . -
“,V! VERDE: a bateria esta acima de 50%
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Instrugoes de rede do robo

1. Apds o robd ser ligado, as luzes indicadoras (G ‘::‘ comegam a
piscar. O robd entdo entrou no estado de vinculagdo do cddigo QR.

2. Baixe 0 APP do ROLA, clique em " +" no canto superior esquerdo
para adicionar um dispositivo, e siga os passos para preparar seu
robd para acesso a rede. Preste muita aten¢do ao preencher o nome
e asenha do WI-FI corretos. Apds gerar o codigo QR, escaneie-o a
cerca de 15 cm de distancia do robd para conecta-lo a rede.

3. Quando o robd se conectar a rede com sucesso, ele emitird um
som de ligagdo bem-sucedida e o aplicativo ird alerta-lo de que a
ligacdo foi bem-sucedida.

Nota: Colocar o robd na estagdo de carregamento garantird bateria suficiente
durante o processo de rede



Especificacoes do robd

Nome do produto Robd ROLA Companheiro Pet
Modelo do produto ROLA PetPal
Tamanho do produto 192X171.3X120mm

Peso do produto

Peso do ROLA AmigoPet Pro: 525g

Peso do médulo de armazenamento: 180g

Peso da estagdo de carregamento: 141g

Ruido operacional

Em um ambiente de 44,7 decibéis, a
velocidade da maquina é modulada em
70 e o decibelimetro é colocado a 30 cm
do robd. O ruido operacional oscila entre
56,4db e 63,7db

Método de recarga

Infravermelho

Peso do médulo pet interativo: 254g Capacidade da bateria 3500mAh
Peso do médulo de alimentacdo: 360g
Tempo de carregamento 2.5 horas
Material ABS+PC Vida (til da bateria 2-8 horas
Resolugdo 25K Classificagdo de poténcia do 10W
Angulo da cAmera 135° adaptador
Funcdo de visdo noturna : Suporte 1.2W (o dispositivo foi conectado com
Classificacdo de poténcia dorobd : sucessoa Internet e a cdmera ndo esta
Alto-falante 2w ligada)
Velocidade de roaming 1.5m/s Suporte de extensdo de memdria 16G - 256G
Tipo de motor Motor de Engrenagem Escovado Formato de arquivo MP4
Angulo de subida 15 0 robd suporta médulos de si
; . substituicao? m
Altura livre de obstaculos @ 15mm
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Avisos legais

1. Antes de usar o produto, leia este documento e guarde-o para
referéncia.

2. Asilustragdes e descrigdes neste documento sdo apenas para
referéncia e o produto real deve ter precedéncia. Para determina-
das especificagGes e configuragdes, verifique os documentos de
especificagdes relevantes ou consulte o vendedor.

3. Acapacidade nominal de armazenamento e os indicadores de
desempenho técnico sdo apenas especificagdes. Os dados reais
podem variar dependendo do ambiente e das configuragdes, etc.
Os fatores variam.

4. Se vocé usar outros produtos ou software, vocé sera unicamente
responsavel pela compatibilidade e legalidade.

5. Nenhum contetdo deste documento constituird uma
modificacdo da politica de garantia do produto da Enabot.

6. Este produto ndo foi projetado para transplante de 6rgédos ou
outras aplicacOes de sistemas de suporte vital. Em tais aplicacGes, a
falha do produto pode resultar em ferimentos pessoais ou morte.
7. Ninguém deve copiar, apagar, compilar, armazenar, transmitir ou

traduzir este documento sem a autorizagdo da Enabot.
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IC Warning

This device complies with Industry Canada’ s licence-exempt RSS

standard(s). Operation is subject to the following two conditions:

(1) this device may not cause interference, and

(2) this device must accept any interference, including interference that may cause
undesired operation of the device.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux
appareils radio exempts de licence. L'exploitation est autorisée aux deux conditions
suivantes:

(1) l'appareil nedoit pas produire de brouillage, et

(2) l'utilisateur de l'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi,
méme si le brouillage est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.

This Class B digital apparatus complies with Canadian ICES-003.
Cet appareil numérique de la classe B est conforme a la norme NMB-003 du Canada.

IC RF Statement:
When using the product, maintain a distance of 20cm from the body to ensure
compliance with RF exposure requirements.

Déclaration IC RF:

Lors de ['utilisation du produit, maintenez une distance de 20 cm du corps pour
garantir

conformité aux exigences d’ exposition aux RF.



FCC Warning

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the
following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and

(2) this device must accept any interferencereceived, including interference that
may cause undesired operation.

Any Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for
compliance could void the user's authority to operate the equipment.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a
Class B digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These limits are
designed to provide reasonable protection against harmful interference in a
residential installation. This equipment generates uses and can radiate radio
frequency energy and, if not installed and used in accordance with the instructions,
may cause harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this
equipment does cause harmful interference to radio or television reception, which
can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to
try to correct the interference by one or more of the following measures:

-Reorient or relocate the receiving antenna.

-Increase the separation between the equipment and receiver.

-Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the
receiver is connected.

-Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an

uncontrolled environment. This equipment should be installed and operated with
minimum distance 20cm between the radiator & your body.
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NB Warning

This product complies with the radio interference requirements of the European
Community.

Product name: ROLA Pet Companion Robot

Product model: ROLA PetPal

Manufacturer: Fuzhi Technology (Shenzhen) Co., Ltd
Address:Room302,Buildingl0,QianhaiE-Hub,Shenzhen,Guang
dong,China

Frequency Range: 2412MHz to 2472MHz;5180MHz to 5240MHz;5260MHz to 5320MHz
Max. output Power: 2412MHz to 2472MHz:19.74 dBm;5180MHz to 5240MHz:17.82
dBm;5260MHz to 5320MHz:18.24 dBm.

SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY

The simplified EU declaration of conformity referred to in Article 10(9) shall be
provided as follows:

Hereby, WeHome Technology Company Limited declares that radio equipment type
ROLA PetPal is in compliance with Directive 2014/53/EU,

and this product is allowed to be used in all EU member states.

The full text of the EU declaration of conformity is available at following

This product can be used across EU member states.

This equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm
between the radiator & your body.

BATTERY Warning: CAUTION:RISK OF EXPLOSION IF BATTERY IS REPLACED BY AN
INCORRECT TYPE DISPOSE OF USED BATTERIES ACCORDING TO THE
INSTRUCTIONS
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